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I.  WSTEP

1. Nazwa zamodéwienia

Naprawa izolacji dachu nad sektorem ,,0” w budynku CZRL z wykonaniem podestu technicznego dla
docelowego montazu anten

2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Niniejsze opracowanie zawiera specyfikacje techniczng wykonania i odbioru nastepujacych robot
budowlanych

Montazu podestu technicznego z masztami pod anteny
Wymiany izolacji przeciwwilgociowej i termicznej
Naprawy elementow blacharki

Wymiany wpustéw dachowych

Naprawy instalacji odgromowej

Instalacji drabinek kablowych

Poprowadzenia drogi komunikacyjnej

i stanowi¢ bedzie uzupetnienie Projektu Technicznego w zakresie niezbednym dla zrealizowania
inwestycji.

3. Wyszczegolnienie prac towarzyszacych i rob6t tymczasowych
Woygrodzenie i zabezpieczenie miejsca robdt
Ochrona elementdéw stanu istniejgcego w pomieszczeniach znajdujacych sie pod
remontowanym dachem
Ochrona pozostatych, nie objetych remontem, powierzchni dachu oraz elewacji
4. Informacje o terenie budowy

4.1. Polozenie terenu budowy

Budynek Centrum Zarzadzania Ruchem Lotniczym, Warszawa, ul. Wiezowa 8, na zachdd od ptyty
startowej lotniska ,,Okecie”.

Wsp6irzedne GPS lokalizacji: 52° 09' 44.56" N
20° 57' 33.78" E
Wysoko$¢ terenu: ok. 106 m n.p.m.

4.2. Stan istniejacy

Budynek CZRL ma wysoko$¢ ok. 14.7m. Konstrukcja obiektu wykonana zostata w technologii
zelbetowej, monolitycznej. Bryte kompleksu stanowig cztery niezalezne konstrukcyjnie (oddzielone
dylatacjami) patia, zlokalizowane wokdt centralnej czeSci obiektu - sektora ,0” z usytuowang w
narozniku wiezg kontrolng TWR, wysokosci ok. 40m. Cato$¢ zajmuje ok. 18797.3m?.

Wystepuje nieszczelno$¢ dachu, widoczna w postaci zaciekdw na suficie podwieszonym wewnatrz
budynku.

Konstrukcja przeszklonego dachu patio, sktada sie z uktadu krzyzujacych sie zatamanych stalowych
belek. Stropodach sektora ,0” stanowi wsparta na stalowym ruszcie, rozpietosci 36m x 36m, piyta
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zelbetowa. Ocieplenie dachu wykonano z ptyt styropianowych, izolacje przeciwwodng z folii zbrojonej
SIKAPLAN. Cato$¢ docigzono zwirem ptukanym. Sciany zewnetrzne i Sciany attyki, wykonano w
konstrukcji zelbetowej monolitycznej. Ocieplenie $cian zewnetrznych wykonano z wetny mineralnej, a
Scian attyki ze styropianu. Zastosowano izolacje przeciwwodng systemu SIKA. Elewacje wykonano z
oktadziny ceramicznej, obrébki blacharskie z aluminium.

Na dachu sektora ,0”, wystepujq przebarwienia i pofatdowania izolacji SIKA, nieszczelno$ci na
pofaczeniach blacharki wykonczeniowej attyki i dachu patio, $lady zuzycia wpustéw dachowych,
zerwane przewody instalacji odgromowej oraz uszkodzenia ptyt wyktadzinowych wiezy.

Anteny radiolinii mocowane sg na tymczasowych stojakach. Brak drabinek kablowych oraz drég
komunikacyjnych.
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1. OGOLNA SPECYFIKACAJ TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Kod CPV: 45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne
Kod CPV: 45261410-1 Izolowanie dachu

1. Informacje wstepne
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji technicznej (OST) sgq wymagania ogoélne dotyczace
wykonania i odbioru planowanych robét budowlanych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoélna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacq podstawe opracowania szczegétowej
specyfikacji technicznej.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne, wspolne dla robot objetych
szczeg6towymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegélnych asortymentéw robét budowlanych.

2. Okreslenia podstawowe

Uzyte w opracowaniu, wymienione ponizej okreSlenia, nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:

Budowla - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢
techniczno-uzytkowg albo jego cze$¢ stanowigcq odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny.

Budowa - wykonywanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu.

Dokumentacja projektowa - dokumenty, rysunki, obliczenia i opisy wraz z wymaganymi
uzgodnieniami, zatwierdzone przez Inwestora.

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy

urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

Ksiega obmiaréw - akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami,

stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych
robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikéw.
Wpisy w rejestrze obmiardw podlegajg potwierdzeniu przez

Inspektora.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robo6t, zgodne z
dokumentacjgq projektowgq i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inspektora.

Odpowiednia zgodno$¢ - zgodnos$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli

przedziat tolerancji nie zostat okreslony, z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.
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Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna Ilub fizyczna bedgca autorem
dokumentacji projektowe;j.

Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja.

Przetargowa dok. Projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Teren budowy - przestrzen, w ktérej prowadzone sg roboty budowlane i znajdujg sie
urzadzenia zaplecza budowy.

Zadanie budowlane - czeS¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢

konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu rob6t zwigzanych z budowa.

3. Wymagania ogolne dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jakoS¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacijq
projektowg, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

3.1. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraC rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegbétowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje
projektowq:

Zamawiajqcego
Sporzadzong przez Wykonawce

3.2. Zgodno$¢ robot z dokumentacjq projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego
Wykonawcy stanowig cze$S¢ umowy, a wymagania wyszczeg6lnione w chocby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci
w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnoS¢ ich wazno$ci wymieniona w
ogélnych warunkach umowy. Wykonawca nie moze wykorzystywaC btedow lub brakéw w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktéry
spowoduje wniesienie odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku stwierdzenia rozbieznosci,
podane na rysunku wymiary sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty winny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowg i
ST. Wielkosci okreSlone w dokumentaciji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreSlonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogq przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy
materiaty lub roboty nie beda zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i wplynie to na
niezadowalajacy jakoS¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

3.3. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy

(remontu) wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.
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3.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w
tym: ogrodzenia, porecze, oSwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne Srodki
niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inwestorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okre$lonych przez
Inwestora, tablic informacyjnych, ktoérych treSC bedzie zatwierdzona przez Inwestora. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
cene umowna.

3.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony Srodowiska naturalnego.

3.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma obowigzek przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Utrzymywac sprawny
sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty
tatwopalne nalezy sktadowaé w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem os0b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym, jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

3.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do rob6t beda miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
$rodowisko. Materiaty, ktdre sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot
ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogq by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy
powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych organdéw administraciji
panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyje materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowoduje jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

3.8. Ochrona witasnoséci publicznej i prywatnej
O fakcie przypadkowych uszkodzen, Wykonawca ma obowigzek bezzwiocznie powiadomic¢ Inspektora i

zainteresowane wadze oraz z nimi wspotpracowac dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.
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Wykonawca odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania, uszkodzenia instalacji
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

3.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaC sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS przy transporcie
materiatébw i wyposazenia, na i z terenu robét.. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
elementow uszkodzonych przy transporcie, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

3.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaC przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci, Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegajq
odrebnej zapfacie i sq uwzglednione w cenie umownej.

3.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby obiekt lub jego elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za przekazanie obiektu Inwestorowi po zakonczeniu robét.
3.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej
i samorzadowej, ktére sg w jakikolwiek spos6b zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét. Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciggty bedzie
informowa¢ Inwestora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne
dokumenty.

4, Materiaty
4.1. Zrédia uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi Inwestorowi szczegétowe informacje dotyczace, zamawiania lub wydobywania
materiatow i odpowiednie aprobaty techniczne lub Swiadectwa badan laboratoryjnych z prébkami do
zatwierdzenia. Zatwierdzenie partii materiatbw z danego Zrodta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskajq zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w
sposéb ciqgty spetniajg wymagania SST w czasie postepu rob6ét. Stosowane materiaty budowlane
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powinny spetnia¢ wymagania jakoSciowe okre$lone Polskimi Normami i aprobatami technicznymi, o
ktérych mowa w SST.

4.2. Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inwestor zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatéw do innych robét, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw
zostanie przewartoSciowany przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z nie przyjeciem danych robot.

4.3. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze, co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byc
pOzniej zmieniany bez zgody Inwestora.

4.4. Przechowywanie i skkadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakoSC i byly dostepne do kontroli przez Inwestora. Miejsca
czasowego skfadowania materiatdbw bedq zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inwestorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

5. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byc
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i iloSci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji. W przypadku braku ustalen, sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac
przeprowadzenie rob6t w przewidzianym umowaq terminie, zgodnie z zasadami okreSlonymi w
dokumentacji projektowej i SST.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy.

Kazdy uzyty sprzet powinien by¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim wyborze i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Nadzoru, nie moze byC pdznigj
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkOw umowy,
zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
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6. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie, na jako$¢ wykonywanych robot i wkasciwosci przewozonych materiatdw.

7. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjq projektowa,
wymaganiami SST, projektu organizacji robo6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoSci
wszystkich element6éw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego
bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia
robét lub wyznaczenia wysokoSci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢.

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

8. Kontrola jakosci robot
8.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania robo6t, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z dokumentacjq
projektowq, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inwestora.

8.2. Certyfikaty i deklaracje
Inwestor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnoS¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepiséw i dokumentdw technicznych

Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnoSci z Polskg Normg

Aprobate techniczna, jezeli nie sq objete certyfikacjg j. w., w przypadku wyrobéw, ktére
spetniajg wymogi SST, a dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

9. Dokumenty budowy

9.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.
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Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyC przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku
budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem
jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technikg, w
porzadku chronologicznym, bezpos$rednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datq i podpisem Wykonawcy i Inwestora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczeg6lnosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy

date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej

uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robdt

przebieg robdt, trudnosSci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach

uwagi i polecenia Inwestora

daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu

zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

czesciowych i ostatecznych odbioréw robdét

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot

dane dotyczace jakosSci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat

wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat

inne istotne informacje o przebiegu robét

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedag przedtozone
Inwestorowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Wohis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie.

9.2. Ksiega obmiaréw

Ksiega obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiegi obmiardw.

9.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje lub certyfikaty zgodno$ci materiatdw, orzeczenia o jakosci
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badain Wykonawcy, bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakoSci. Dokumenty te stanowig zatqczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inwestora.

9.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedq przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
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odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla
Inspektorow nadzoru i przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajgcego.

10. Obmiar robot
10.1. Og6lne zasady obmiaru robo6t

Obmiar robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowq i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 2 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do
rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostang poprawione
wg pisemnej instrukcji Inwestora.

Obmiar gotowych robét przeprowadzany bedzie z czesto$cig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie.

10.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Obmiary rob6t i materiatdw nalezy wykonywac zgodnie z zasadami okreSlonymi w KNR, wtasciwymi
dla danych robét.

10.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg zaakceptowane
przez Inwestora. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli dane
urzadzenia lub sprzet wymagajq badan atestujgcych, to Wykonawca musi posiada¢ wazne Swiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
przez caty okres trwania robét.

10.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si€ w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajgcych
zakryciu przeprowadza si€ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaréw. W razie braku miejsca, szkice mogq by¢ dotgczone
w formie oddzielnego zatacznika do ksiegi obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z
Zamawiajgcym.

11. Odbioér robot
11.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajq nastepujgcym etapom odbioru:

Odbiorowi robdét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi czeSciowemu
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Odbiorowi ostatecznemu
Odbiorowi pogwarancyjnemu

11.2. Odbioér rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci i jakoSci
wykonywanych robo6t, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robat zanikajacych i ulegajacych zakryciu dokonany bedzie w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru rob6t dokonuje
Inwestor.

Gotowo$¢ danej czeSci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér nalezy przeprowadzi¢ nie pézniej niz w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia.

Jakos¢ i iloS¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru, na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych, w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacjq projektowg, SST i uprzednimi ustaleniami.

11.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje Inspektor nadzoru wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.

11.4. Odbioér ostateczny robot
11.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego stwierdza
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym pisemnym powiadomieniem
Zamawiajgcego. Odbior ostateczny robdt nastepuje w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentéw, o ktdrych
mowa W punkcie ponizej.

Odbioru ostatecznego robot dokonuje komisja wyznaczona przez Inwestora przy udziale Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty dokonuje ich oceny jakosSciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,
wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjq
projektowg i SST. W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapoznaje sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetniajacych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych
poprawek, komisja przerywa swoje czynnosSci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego. W
przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakoS¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefstwo ruchu,
dokonuje potracen, oceniajac wartoS¢ wykonanych robot, pomniejszong w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

11.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru
ostatecznego robdt, sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca zobowigzany jest przygotowac nastepujace dokumenty:

17



SPECYFIKACJA TECHNICZA

wykonania i odbioru robot

Dokumentacje powykonawczg - dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w trakcie realizacji robét

Szczeg6towe specyfikacje techniczne - podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualne
uzupetnienia

Recepty i ustalenia technologiczne

Dzienniki budowy i ksiegi obmiaréw - oryginaty

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST
Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentéw odbioru

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie s gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace nalezy
zestawiC wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznacza komisja.
11.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbiér pogwarancyjnego dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie powyzej.

12. Podstawa ptatnosci

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowq
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla robét wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest
warto$¢ podana przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego. Cena jednostkowa pozycji
kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe, bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania sktadajace sie na jej wykonanie, okre$lone w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robét obejmuja:

Robocizne bezposrednig wraz z narzutami

Warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy

Wartos$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami

Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny

Podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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Przepisy zwiazane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2003r. Nr 207, poz. 2016 z
péZniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. - O drogach publicznych (Dz. U. z 2000r.Nr 71, poz. 838 z
péZniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy
montazu i rozbiérki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002r. Nr 108, poz. 953)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa pracy
i higienie pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z 2003r.Nr 48, poz. 401)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004r. w sprawie szczeg6towego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004r. Nr 202, poz. 2072)
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11l. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACAJ TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH POLEGAJACYCH NA NAPRAWIE POKRYCIA
DACHOWEGO

Kod CPV: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych

1. Informacje wstepne
1.1. Przedmiot SST

Niniejsza Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) zawiera wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt przygotowawczych zwigzanych z remontem pokrycia dachowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujq czynnosci umozZliwiajace i majace na celu
wykonanie prac rozbiérkowych przewidzianych w ramach zadania remontu dachu.

1.3. Zakres robot objetych SST

W ramach prac budowlanych przewiduje sie wykonanie nastepujacych rob6t rozbiérkowych,
wykonywanych na miejscu:

Rozbidrka pokrycia dachowego — warstwa balastowa
Rozbidérka pokrycia dachowego — izolacja przeciwwodna SIKA
Rozbidrka obrobek blacharskich
Rozbiorka spustow
Wszystkie inne nie wymienione wyZzej roboty rozbiorkowe, jakie wystepujg przy realizacji umowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami i
Og0lng Specyfikacjg Techniczna.

2. Wykonanie robot

2.1. Wymagania przy robotach przygotowawczych
Wykonawca powinien ogrodzi¢ teren budowy zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi
prawa budowlanego i BHP
Wykonawca zasili teren budowy w energie elektryczna zgodnie z uzgodnieniami z
odpowiednimi stuzbami inwestora
Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru sposob zabezpieczenia terenu

2.2. Wymagania przy robotach rozbiérkowych

Wykonawca powinien prowadzi¢ roboty rozbiérkowe z zachowaniem warunkéw
bezpieczenstwa pracy pracownikéw oraz oséb postronnych mogacych znalez¢ sie w poblizu
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miejsca wykonywania robét rozbiérkowych i demontazowych zgodnie z aktualnymi przepisami
dotyczacymi BHP przy wykonywaniu prac rozbiorkowych i ogéinobudowlanych
Niedopuszczalne jest, aby wykonawca przeprowadzat samodzielnie utylizacje materiatébw z
rozbioérki (tacznie ze spaleniem)

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru miejsce sktadowania przy obiekcie
materiatéw z rozbiérki oraz miejsce ich wywozu

Rozbidrki elementéw w budynku:
Reczna rozbidrka pokrycia dachowego. Przeniesienie warstwy docigzajgcej na nieobjete
remontem cze$ci dachu, z ro(wnomiernym roztozeniem
Reczna rozbiérka pokrycia dachowego. Wyniesienie materiatu SIKA poza obreb budynku
Wykonanie demontazu zuzytych wpustow
Rozbidrka oktadzin Materiaty posegregowac i odnie$¢ lub odwiez¢ na miejsce sktadowania
Wyréwnanie i oczyszczenie terenu z resztek materiatow
Wyizolowanie stref rozbiérkowych i kontrolowanie odizolowania w trakcie prowadzenia robot
Wszystkie inne nie wymienione wyzej roboty, jakie wystepujg przy realizacji umowy.
3. Sprzet

Sprzet przewidziany do realizacji robot rozbiérkowych bedzie sprzetem recznym lub specjalistycznym
narzedziem - mtoty, wiertarki, pity, szlifierki katowe palniki elektryczne lub acetylenowo-tlenowe

4. Kontrola jakosci robot

Kontrola polega¢ bedzie na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z odpowiednimi normami i SST.
Kontrola zostanie przeprowadzona przez Inspektora nadzoru.

Kontroli podlegajg prace zanikowe - kontrole miedzy operacyjne i po zakonczeniu catosci prac
rozbiérkowych - kontrola koncowa.

5. Dokumentacja budowy
Zgodnie z ogblnymi wymaganiami zawartymi w OST.
6. Obmiar robot

Jednostki obmiarowe:

Rozbiorka rur spustowych mb
Rozbioérka warstwy balastowej m?
Rozbidrka warstwy SIKA m?
Rozbidrka obrébek blacharskich m?
Wywoéz gruzu m®

7. Odbioér robot

Odbiér podioza po robotach rozbidrkowych - badanie podtoza nalezy przeprowadzic w obecnoSci
inspektora nadzoru, w porze suchej przed przystgpieniem do nastepnych robét.
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8. Podstawa ptatnosci
Podstawa ptatnosci zgodna z OST.
9. Przepisy zwigzane

Warunki zawarte w szczegolnosci w warunkach technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -
montazowych. Przepisy BHP przy robotach rozbidrkowych.
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V. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACAJ TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH POLEGAJACYCH NA WYKONANIU PODESTU
TECHNICZNEGO DLA DOCELOWEGO MONTAZU ANTEN

Kod CPV: 45223100-7 Montaz konstrukcji metalowych
Kod CPV: 45220000-5 Roboty inzynieryjne i budowlane

1. Informacje wstepne
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace montazu
podestow technicznych konstrukcji stalowej z przeznaczeniem na dwa kratowe maszty antenowe.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie wyzej.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Niniejsze ustalenia, dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z montazem konstrukcji stalowej do
istniejacej konstrukcji zelbetowej budynku.

Czynnosci majace na celu wykonanie robot:
Dostawa dwdch podestéw technicznych i czterech masztéw kratowych
Montaz konstrukcji stalowych podestow technicznych

Posadowienie konstrukcji stalowych masztéow antenowych na podestach technicznych
Przeniesienie systemu antenowego na nowe konstrukcje

1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.
1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich montazu oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowq, SST, poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Wymogi formalne

Montaz i wykonawstwo warsztatowe konstrukcji winny by¢ zlecone przedsiebiorstwu majgcemu
wiasciwe dos$wiadczenie w realizacji tego typu robét i gwarantujgcemu wiasciwg jakoS¢ wykonania.

Konstrukcja winna odpowiadac Scisle rysunkom dokumentacji projektowe;.
Wykonawstwo i montaz konstrukcji musi by¢ zgodne z wymogami norm:

PN-B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie .
PN-B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.
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Konstrukcja stalowa winna by¢ po wykonaniu zaopatrzona przez wytworce i montazyste w Swiadectwa
jakosci wykonania.

1.5.2. Warunki organizacyjne

Przed przystgpieniem do robdt wykonawcy oraz nadzdr techniczny powinni sie doktadnie zaznajomic z
catoscig dokumentacji technicznej. Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach dokumentacji nalezy
wyjasnic z autorem opracowania przed przystapieniem do robét. Jakiekolwiek zmiany w dokumentacii
technicznej mogg by¢ dokonywane w trakcie wykonania robot, tylko po uzyskaniu akceptaciji
Inzyniera, a w przypadku zmian dotyczacych zasadniczych elementdéw lub rozwigzan projektowych
mogacych mie¢ wptyw na nos$nos¢ obiektu nalezy uzyskac akceptacje projektanta.

2. Materiaty

Stosowne materiaty i wyroby powinny by¢ zgodne z projektem i spetnia¢ wymagania Polskich Norm.
Wszystkie materiaty i wyroby powinny mie¢ zaswiadczenie jakosci zgodne z PN-EN 45014 i PN -H-
01107 Iub wyniki badan laboratoryjnych potwierdzajace wymagang jakoSC. Materiaty i wyroby
dodatkowe w procesach technologicznych, powinny by¢ dobierane odpowiednio do wymagan
projektowych, jesli w projekcie nie podano inaczej. Materiaty i wyroby nalezy przechowywac i
konserwowac zgodnie z wymaganiami norm i warunkami gwarancji jakosci, w sposéb umozliwiajacy
tatwa i jednoznaczng identyfikacje kazdej dostawy. Wyroby nie oznaczone nie powinny by¢ stosowane
na elementy konstrukcji noénej.

Wszystkie elementy stalowe powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie poprzez ocynkowanie w
sposoéb trwaty i widoczny.

2.1. Wyroby hutnicze
Jako$¢ wyrobow hutniczych powinna by¢ zatwierdzona kontrolnymi wg PN-H-01107 (PN-92/H-01107):
- zadwiadczenie jakosci ,2.1" - gdy wymagane wiasciwosci s w normie gwarantowane dla
zamawianego gatunku stali i nie zachodzi potrzeba okreslenia wtasciwosci rzeczywistych.
Zaleca sie stosowanie stali wedtug ponizszych norm:

Niestopowa konstrukcyjna PN-H-84020 ( PN-88/H-84020)

Niskostopowa PN-H-84018 (P-86/H-84018)

Trudno rdzewiejgca PN-H-84017 (pn-83/H-84017)

Do produkcji rur PN-H84023-07 (PN-89/H-84023/07)
2.2. Drabinki kablowe

Jako drabinki kablowe nalezy zastosowaC system WIBE, montowane zgodnie z dokumentacjg
projektowa.

2.3. kaczniki mechaniczne

Do potaczen Srubowych stosowac Sruby cynkowane ki 5.8. wg PN-EN-1SO 4014-2002 oraz podktadki i
nakretki cynkowane zgodne z PN-EN- 1SO 4034:2002.

Kazda partia wyrobéw Srubowych powinna mie¢ zaswiadczenie o wynikach kontroli jakosci wg PN-M-
82054-19.

3. Sprzet

Do wykonania konstrukcji stalowych Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym sprzetem:
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Srodek transportu do przewozenia elementow
Klucze dynamiczne

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byc
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i iloSci wskazaniom
zawartym w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera.

Liczba i wydajno$C sprzetu bedzie gwarantowaC przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami
dotyczgacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentdéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Wykonawca przewiduje mozliwoS¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
powiadomi Inzyniera o swoim wyborze i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatdw.

Liczba Srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami okreSlonymi w
dokumentacji projektowej i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaC wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg byc
dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. Wykonanie robot

5.1. Przechowywanie konstrukgcji

Konstrukcje na placu budowy nalezy uktadac¢ na podktadach izolujgcych ja od bezposredniego stykania
sie z gruntem i woda, nie dopusci¢ do gromadzenia sie wewnatrz niej wod opadowych lub $niegu oraz
zapewnic jej statecznoS¢ i zabezpieczy¢ przed trwatym odksztatceniem.

5.2. Zasady montazu

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.
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Montaz konstrukcji stalowej nalezy wykonywac zgodnie z zaleceniami normy PN-B-06200. Transport i
sktadowanie elementow nalezy wykonywa¢ w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniami.
taczniki i elementy ztgczne powinny by¢ odpowiednio opakowane, oznakowane i przechowywane w
warunkach suchych.

Jezeli uszkodzone elementy s naprawiane przed montazem, spos6b naprawy powinien byc
uzgodniony z osobg uprawniong do kontroli jakoSci oraz projektantem konstrukgcii.

W kazdym stadium montazu konstrukcja powinna mie¢ zdolno$¢ przenoszenia sit wywotanych
wptywami atmosferycznymi oraz obcigzeniami montazowymi, sprzetem i materiatami. Roboty nalezy
tak wykonywacC, aby zadna cze$¢ konstrukcji nie zostata podczas montazu przecigzona lub trwale
odksztatcona.

State pofaczenia elementéw konstrukcji powinny by¢ wykonywane dopiero po dopasowaniu stykow i
wyregulowaniu catej konstrukcji lub niezaleznej jej czeSci. Przekladki stosowane do regulaciji
konstrukcji w potaczeniach nalezy wykonywac ze stali o takich samych wiasnosciach plastycznych jak
stal konstrukcji, a po osadzeniu zabezpieczy¢ przed wypadnieciem. W przypadkach, w ktérych
zastosowanie przektadek nie pozwala na wyregulowanie konstrukcji, konieczna jest odpowiednia
korekta elementow w warsztacie lub na budowie po uzgodnieniu z projektantem. Otwory na Sruby
zaleca sie dopasowywac za pomocg przebijakdw, a w razie koniecznosSci rozwiercac.

5.3. Dokladno$¢ wykonania

Prace montazowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z projektem organizacji montazu opracowanym przez
wykonawcze. Przed przystgpieniem do rob6t przy scalaniu elementow wysytkowych, cato$¢ konstrukciji
winna by¢ poddana regulacji i zgodnoSci ksztattu z wymogami dokumentacji projektowej. Przed
przystgpieniem do usuwania podpar¢ montazowych nalezy dokonac kontroli i odbioru wszystkich
pofaczen montazowych.

6. Kontrola jakosci

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robdt z projektem. Roboty podlegajq
odbiorowi. Konstrukcja stalowa podlega kontroli w nastepujgcym zakresie:

Biezacej kontroli wykonawstwa w wytworni
Sprawdzenia stopnia czystosci konstrukcji przed
Biezacej kontroli prac montazowych

Dostarczone na budowe elementy konstrukcji stalowej powinny by¢ odebrane komisyjne pod
wzgledem:

Kompletno$ci dostawy

Zgodnosci elementéw z Dokumentacja Projektowq

Pod wzgledem stanu technicznego, zabezpieczenia antykorozyjnego powierzchni

Kompletnosci dokumentaciji, wymagane tolerancje wytwarzania konstrukcji stalowej podane
sg w Tablicach 4, 5, 6, 7 i 8 PN-B-06200

Do kazdej partii dostarczonych elementéw i akcesoriow powinno by¢ dotaczone przez producenta
zaswiadczenie o jakosci, stwierdzajace, Zze odpowiadajg one wymaganiom technicznym podanym w
odpowiednich $wiadectwach dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

Elementow konstrukcji nie spetniajacych tych wymagan nie nalezy wbudowywal w obiekty.

Ewentualne niewielkie usterki techniczne powstate w czasie transportu lub sktadowania, nalezy usungc
przed montazem.
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7. Tolerancja wymiarow

Podane nizej tolerancje wymiaréw - dopuszczalne odchytki od wymiaréw i potozenia konstrukcji,
nalezy traktowac jako miarodajne tylko wtedy, gdy projekt nie przewiduje inaczej.

W zakresie montazu konstrukcji stalowej:

Sprawdzenie wykonanej konstrukcji z dokumentacjg projektowa,

Wykonanie pomiaréw sprawdzajacych konstrukgcji

Sprawdzenie wielkosci odchytek w stosunku do wielkosci okreslonych w projekcie
Sprawdzenie poprawnosci wykonania potgczen, stykéw montazowych

Sprawdzenie wpiséw w Dzienniku budowy z odbioréw cze$ciowych elementéw montazu

Tolerancje i dopuszczalne odchyiki elementéw stalowych wg PN-B-06200: +/- 5mm
8. Obmiar robo6t

Podstawe ptatnosci stanowi cena za 1t zmontowanych konstrukcji stalowych.

9. Odbiér konstrukcji stalowych

Ocena i badania powinny by¢ wykonane zgodnie z programem badan zawartym w programie jakosci,
obejmujacym wszystkie stosowane materiaty i wyroby oraz procesy wytwarzania i montazu. Odbior
koncowy konstrukcji powinien obejmowac sprawdzenie i ocene dokumentdw kontroli i badan z catego
okresu realizacji w celu ustalenia, czy wykonana konstrukcja jest zgodna z projektem i wymaganiami
normy PN-B-06200. W szczeg6lnosci powinny by¢ sprawdzone:

Podpory konstrukcji

Odchytki geometryczne

Jako$¢ materiatow i spoin

Stan element6éw konstrukcji i powtok ochronnych
Stan i kompletno$¢ potaczen

W protokole odbioru sporzadzonym z udziatem stron procesu budowlanego nalezy podac co najmniej:

Przedmiot i zakres odbioru

Dokumentacje okreslajacg komplet wymagan

Dokumentacje stwierdzajgcq zgodnoS¢ wykonania z wymaganiami
Protokoty odbioru czeSciowego

Parametry sprawdzone w obecnosci komisji

Stwierdzone usterki

Decyzje komisji

10. Podstawa ptatnosci

Ptatnosci podlegajg roboty wykonane w jednostkach 1t. Cena obejmuje wszystkie czynnoSci
wymienione SST.
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11. Przepisy zwiazane

PN-B-06200:1997
PN-B-03200
PN-B-06200
PN-H-84018
PN-H-92120

PN-H-93000

Konstrukcje stalowe - Warunki wykonania i odbioru - Wymagania podstawowe
Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne projektowanie

Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania badania techniczne przy odbiorze
Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki

Blachy grube i uniwersalne ze stali konstrukcyjnej zwyklej jakosSci i
niskostopowej

Stal weglowa niskostopowa. Walcéwki, prety i ksztattowniki walcowane na
goraco
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V. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACAJ TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH POLEGAJACYCH NA NAPRAWIE POKRYCIA
DACHOWEGO

Kod CPV: 45320000-6 Roboty izolacyjne

1. Informacje wstepne
1.1. Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w szczegétowej specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robét zwigzanych z
naprawgq pokrycia dachowego zgodnie z opisem technicznym i przedmiarem.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i umowny przy
zlecaniu robdt wymienionych w specyfikacji.

1.3. Zakres robo6t SST
Niniejsza specyfikacja obejmuje wykonanie warstwy izolacji przeciwwodnej pokrycia dachowego na
uzupetnionej warstwie izolacji termicznej, wykonanie warstwy docigzajacej wraz z drogami

komunikacyjnymi.

Projektowane warstwy dachowe:

Warstwa balastowa Kruszywo otoczakowe
Izolacja przeciwwodna Membrana dachowa
Warstwa rozdzielajgca Geowldknina

Izolacja termiczna Styropian

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe zawarte w SST zgodne sg z obowigzujacymi normami oraz okresleniami
zawartymi w ogolnej specyfikacji technicznej.

1.5Wymagania ogolne
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakoSC ich wykonania oraz za zgodno$¢ z projektem
technicznym, specyfikacjg techniczng i obowigzujacymi normami. Wszystkie roboty Wykonawca

powinien prowadzi¢ zgodnie z poleceniami Nadzoru Inwestorskiego.

2. Materiaty

2.1. Kruszywo balastowe

Kruszywo otoczakowe - zwir ptukany granulacji 16/32
Wymagana grubo$¢ warstw kruszywa:

- strefa centralna — dach attyki — 5-6cm

- strefa brzegowa —9cm
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- strefa narozna —11cm

Jako mocowanie balastowe membrany.
2.2. Droga komunikacyjna
Ptyty chodnikowe 40x40x4cm, na specjalnych stojakach PLPROFILI

Stojaki ustawiane bezpos$rednio na membranie.
2.3. Membrana dachowa SIKA

Zbrojona membrana SIKAPLAN SGm1.8, mocowana obwodowo do katownikéw powlekanych PCV,
zamontowanych mechanicznie na szpilki w narozach miedzy Scianami a stropem co 30-40cm.

Warstwy membrany mocowac zgrzewajac do katownikéw na zaklad. Dalej membrane uktadac
swobodnie, zgrzewajac kolejne warstwy na zaktad min. 5cm.

Bardziej elastyczna membrana SIKAPLAN 18G, do obrobki detali konstrukcyjnych, Scian attyki, Scian
zewnetrznych oraz wpustow dachowych.

Warstwy membrany mocowaC zgrzewajagc na zaklad do ksztattownikéw powlekanych PCV,
montowanych mechanicznie do betonu. Membrane punktowo podklei¢ bezposSrednio do styropianu —
nie jest to mocowanie.

W izolacji wycina¢ otwory na wpusty dachowe. Membrane zgrzewac do elementéw z PCV wpustow.

Pofaczenia dodatkowo zabezpieczac pierscieniem z SIKAPLAN 18G szerokosci 10cm, dogrzewanych
punktowo wokét wpustu.

Inne elementy obrabia¢ analogicznie.

Elementy o ztozonej strukturze dodatkowo uszczelni¢ SIKAFLEKSEM 11FC

2.4. Warstwa rozdzielajqca

Geowtdknina SARNAFELT T300.

Uktadana luzem. Petni funkcje ochronna.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST.

Narzedzia reczne do zgrzewania- zgrzewarka reczna, dysze o szerokosci 20-40 mm, rekawice, duze i
mate watki dociskowe, nozyce, pomiar taSmowy, pisak i otdwek techniczny, przedtuzacz.

Wyposazenie do zgrzewania maszynowego - automatyczna zgrzewarka, przedtuzacze, szczotka
druciana, liniat kredowy.

Wyposazenie do faczenia mechanicznego - wiertarka udarowa, przedtuzacz do wiertarki, fom,
odpowiednie wiertta, koncéwka przedtuzajaca do wiertta, wiertta dociskowe, pomiar taSmowy, miotek.

Wyposazenie zabezpieczajace - gasnica, kask, rekawice BHP, obuwie BHP.
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Rézne niezbedne narzedzia reczne - pita reczna, pita do metalu, Srubokrety, pistolet do uszczelniania,
noz i ostrza, nozyce do blachy, imadto, wiertta do wiertarki, dtuto.

Inne wyposazenie - rozdzielacz elektryczny, odkurzacz do suchego i mokrego odkurzania, mopy i
miotty, topata, rézne sznurki/linki do mocowania.

4. Transport
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.

Warunki przechowywania i transportu powinny by¢ okre$lone w instrukcji Producenta udostepnionej
odbiorcom.

Izolacja powinna by¢ dostarczana w rolkach zabezpieczonych przed odksztatceniem sie i przed
rozwijaniem. Na kazdej rolce powinna by¢ umieszczona informacja zawierajgca co najmniej
nastepujace dane: nazwe i symbol wyrobu, nazwe i adres Producenta, iloS¢ metréw biezacych lub
metréw kwadratowych, nr Aprobaty Technicznej ITB, nr i date wystawienia krajowej deklaracji
zgodnosci, znak budowlany.

Rolki nalezy przewozi¢ krytymi Srodkami transportowymi, uktadane w jednej warstwie w pozycji
stojacej, zabezpieczone przed przewracaniem sie i uszkodzeniem. Rolki nalezy uktada¢ w spos6b
uniemozliwiajacy przemieszczanie sie ich podczas transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Przeznaczenie konstrukcji

Deszcz i topniejacy $nieg musi by¢ odprowadzany z powierzchni dachu w sposéb prawidtowy
I1zolacyjno$¢ termiczna musi by¢ utrzymana na maksymalnym poziomie

Konstrukcja dachowa musi by¢ zabezpieczona przed penetracjg pary wodnej z wnetrza
budynku

Wybrany materiat musi by¢ odporny na Swiatto stoneczne, wiatr i inne mechaniczne czy
chemiczne oddziatywania

Nachylenia dachu - dach ptaski kat nachylenia od 0°do 6°

5.2. Prace przygotowawcze
Membrana zostanie zaprojektowana i wytworzona tak, aby zapewni¢ dtuga zywotno$¢ pokrycia w
surowych warunkach klimatycznych, gdzie natezenie wiatru jest jednym z silnie oddziatywujacych

czynnikéw. Wykonano kalkulacje ssania wiatru z podziatem na trzy strefy dziatania wiatru, przewidujac
odpowiednie ich zabezpieczenie.

5.3. Mocowanie

Mocowanie membrany SIKA wykona¢ zgodnie z szczegbtowq instrukcjg podang przez producenta
systemu.

6. Kontrola jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosSci podano w OST.
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Odbiér czesciowy powinien obejmowac sprawdzenie: podioza, jakoSci zastosowanych materiatow,
doktadnosci wykonania poszczegdinych warstw pokrycia, doktadnosci wykonania obrébek blacharskich
i ich potaczenia z pokryciem.

Badanie koficowe pokrycia nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu rob6t po deszczu.

Odbidér koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanego pokrycia, obrébek blacharskich
i potaczenia ich z urzadzeniami odwadniajacymi.

7. Obmiar robo6t

Ogllne zasady obmiaru robd6t podano w OST. Powierzchnie dachu oblicza sie w metrach
kwadratowych.

Zasady obmiarowania wedtug p.4 - Zatozen szczegotowych rozdziatu 6 - lzolacje KNR 2-02
Konstrukcje budowlane.

8. Odbioér rob6t

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST.

Podstawe do odbioru robdt stanowi stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z dokumentacjq projektowq
i dokumentacjg powykonawcza.

Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ petng dokumentacje powykonawczg wraz z oSwiadczeniem
stwierdzajacym zgodno$¢ wykonania robét dekarskich i blacharskich z projektem, protokoty dziatan
kontrolnych, stwierdzenie inspektora nadzoru, ze wyniki przeprowadzonych dziatan kontrolnych robét
dekarskich byty pozytywne.

Protokét odbioru powinien zawierac:

Zestawienie wynikow dziatan kontrolnych, miedzyoperacyjnych i koncowych
Stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robét dekarskich z projektem
Spis dokumentacji przekazywanej inwestorowi

9. Rozliczenie robo6t

Ogdlne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w OST.

10. Dokumenty odniesienia

PN-EN 12311-2:2002 Elastyczne wyroby wodochronne. Okreslanie wtasciwosci mechanicznych przy
rozcigganiu. Cze$¢ 2: Wyroby z tworzyw sztucznych i kauczuku do izolacji
wodochronnej dachéw.

PN-EN 12316-2:2002 Elastyczne wyroby wodochronne. OkreSlanie wytrzymatosci ztaczy na
oddzieranie. CzeS¢ 2: Wyroby z tworzyw sztucznych i kauczuku do izolacji
wodochronnej dachéw

PN-EN 12317-2:2002 Elastyczne wyroby wodochronne. Okreslanie wytrzymatosci ztgczy na Scinanie.
Cze$¢ 2: Wyroby z tworzyw sztucznych i kauczuku do izolacji wodochronnej
dachow
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V1. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACAJ TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH POLEGAJACYCH NA NAPRAWIE POKRYCIA
DACHOWEGO

Kod CPV: 45261320-3 Wykonanie robét dachowych blacharskich

1. Informacje wstepne
1.1. Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w szczegétowej specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robét zwigzanych z
naprawgq pokrycia dachowego zgodnie z opisem technicznym i przedmiarem.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6towa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i umowny przy
zlecaniu robdt wymienionych w specyfikacji.

1.3. Zakres robo6t SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie obrdbek blacharskich, wpustow i rur spustowych, zabezpieczajgcych przed infiltracjg wody
deszczowej oraz odprowadzenie jej z potaci dachowych, przy uzyciu materiatéw i systemoéw
odpowiadajacych wymaganiom norm i aprobat technicznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe zawarte w SST zgodne sg z obowigzujacymi normami oraz okresleniami
zawartymi w ogolnej specyfikacji technicznej.

1.5. Wymagania ogoélne

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakoSC ich wykonania oraz za zgodno$¢ z projektem
technicznym, specyfikacjg techniczng i obowigzujacymi normami. Wszystkie roboty Wykonawca
powinien prowadzi¢ zgodnie z poleceniami Nadzoru Inwestorskiego.

2. Materiaty

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét podano w OST.

2.1. Obrobki blacharskie

Nalezy odtworzy¢ wyglad obrébek od strony zewnetrznej (elewacja) obiektu.

Obrobki wykonane zostang z blachy stalowej powlekanej ptaskiej, zabezpieczonej przed dziataniem
wody wielowarstwowg powloka zewnetrzna, zabezpieczonej antykorozyjne.

Wkrety do blach, stalowe, samogwintujgce.

Masa uszczelniajgca — silikon.
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2.2. Wpusty

Zastosowane wpusty GABERIT/PROWIA, muszg by¢ kompatybilne z istniejagcym systemem
odwodnienia dachu.

3. Sprzet

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Wymaganiach ogélnych - sprzet do wykonywania
robot blacharskich.

Przy wykonywaniu obrobek blacharskich i rur spustowych, Wykonawca powinien korzystaC z
elektronarzedzi.

4. Transport

Transport prefabrykowanych elementéw obrdbek blacharskich, zabezpieczyé przed uszkodzeniami
mechanicznymi.

Blache transportowac i sktadowa¢ w stanie suchym, przy zapewnieniu statego dostepu powietrza.
Nalezy unikac¢ zbyt ciasnego uktadania materiatu w trakcie transportu i sktadowania

5. Wykonanie robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w Wymaganiach ogdinych.

Obrobki blacharskie powinny by¢ dostosowane do rodzaju pokrycia dachu oraz do wielkoSci
pochylenia.

W pokryciach blaszanych obrobki blacharskie powinny byC taczone miedzy sobg na rabki lezace
podwdjne lub zgodnie z wymogami montaZzu zalecanego przez producenta gotowych elementow
obrdbek.

Po ukonczeniu montazu wpustéw nalezy oczysSci¢ powierzchnie dachu, zwracajac szczegélng uwage na
to, aby na powierzchni dachu nie pozostaty resztki materiatéw opakowaniowych lub izolacyjnych.

Sprawdzi¢ wpusty dachowe, zwracajac uwage, czy sg kompletne. Sito i kosz musza by¢ mocno
przytwierdzone do wpustu dachowego.

6. Kontrola jakosci

Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w Wymaganiach ogdlnych. Jako$¢ wyrobu powinna odpowiadac
normie PN I1SO grupy 9000.

6.1. Badania w czasie robot

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan powinny by¢ zgodne normami.

Dostarczone na plac budowy materialy nalezy kontrolowa¢ pod wzgledem ich jakoSci. Zasady
dokonywania takiej kontroli powinien ustali¢ kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem
nadzoru. Kontrola jakoSci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materiaty i wyroby majg

zaswiadczenia o jakosci wystawione przez producenta oraz na sprawdzeniu wtasciwosci technicznych
dostarczonego wyrobu.

34



SPECYFIKACJA TECHNICZA

wykonania i odbioru robot

6.2. Badania w czasie odbioru

Badania obrébek blacharskich, powinny by¢ przeprowadzane w sposéb podany w normie PN-61/10245
10245 ,Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej. Wymagania i
badania techniczne przy odbiorze" i umozliwia¢ ocene wszystkich wymagan a w szczegolnosci:

- Zgodnosci z dokumentacjg projektowa i zmianami w dokumentacji powykonawczej
- Jakos$ci zastosowanych materiatdw i wyrobow

- Prawidtowosci wykonania

- Wykonczenia i zabezpieczenia krawedzi cietych

7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w Wymaganiach ogdlnych.

Jednostka obmiarowg obrébek blacharskich jest metr kwadratowy (m?) w rozwinieciu bez
uwzgledniania zaktadéw. Pokrycie paséw nadrynnowych oblicza sie w metrach kwadratowych. Pasy
usztywniajgce oblicza sie w metrach biezgcych.

Rury spustowe oblicza sie w metrach, przyjmujac najwiekszg dtugos¢ od wierzchu rury kanalizacyjnej
deszczowej lub - w razie jej braku - od spodu kolanka do wierzchu rynny.

8. 0Odbidr robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w Wymaganiach ogdinych.

Obrébki blacharskie i rury spustowe powinny odpowiada¢ normie PN-61/B-10245 ,Roboty blacharskie
budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej. Wymagania i badania techniczne przy
odbiorze".

Odbidr robot blacharskich, polega na stwierdzeniu zgodnosci z wymaganiami w zakresie:

- Wymiarow

- Rozstawu i wykonania

- Pofaczen ich poszczegdinych odcinkow
- Sposob wyrobienia w nich spadku

Sprawdzenie rur spustowych polega na stwierdzeniu zgodnosci z wymaganiami w zakresie:

- Wymiarow

- Rozstawu i wykonania rur spustowych

- Pofaczen ich w ztaczach pionowych i poziomych
- Szczelnosci

- Umocowania ich w uchwytach

- Prostoliniowosci

Odbidér gotowych obrébek blacharskich, powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktéry zawiera:
. Ocene wynikdw badan

- Wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci usunieci.
- Stwierdzenia zgodnosci lub niezgodnosci wykonania z zamoéwieniem.
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9. Podstawa ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w Wymaganiach ogdlnych.

Podstawg rozliczenia finansowego z uwzglednieniem zapiséw zawartych pomiedzy Zamawiajgcym a
Wykonawcg w umowie o wykonanie robét, jest wykonana i odebrana iloé¢ m? powierzchni wg ceny
jednostkowej, ktéra obejmuje: - przygotowanie stanowiska roboczego, dostarczenie materiatéw i
sprzetu, przygotowanie zatozenie i umocowanie obrébek, przygotowanie zatozenie i umocowanie rur
spustowych, oczyszczenie po zakonczeni robdt powierzchni dachu, obrébek i rur spustowych z
odpadkéw materiatdw i gruzu, usuniecie ewentualnych uszkodzen powstatych w trakcie wykonywania
robdt, likwidacja stanowiska roboczego.

10. Dokumenty odniesienia

PN-61/B-10245
»,Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej. Wymagania i badania
techniczne przy odbiorze".

Din 1055
,0bcigzenie w budownictwie spowodowane oddziatywaniem sit ssacych wiatru*

PN-1SO-9000 (Seria 9000,9001, 9002, 9003 i 9004)

Normy dotyczace systeméw zapewniania jakoSci i zarzadzanie systemami zapewniania jakosci.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych Cze$¢ C - Zabezpieczenia i izolacje; zeszyt
1: ,Pokrycia dachowe, wydanie ITB - 2004r. deklaracje zgodnosci z normami: PN-76/H-93461, PN-H-
74200:1998, PN-EN 20898-2:1998, PN-EN 845-1:2002.
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VIl. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACAJ TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH POLEGAJACYCH NA NAPRAWIE INSTALACJI
ODGROMOWEJ

Kod CPV: 45310000-0 Montaz instalacji odgromowej

1. Informacje wstepne
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru instalacji odgromowej zwigzanej z realizacjq zadania remontu pokrycia dachowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie naprawe istniejgcej instalacji odgromowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.
1.5. 0Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakoS¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjq
projektowq, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materiaty

Zastosowane materiaty powinny posiada¢ odpowiednie certyfikaty, znaki bezpieczenstwa "B", atesty
zgodne z Polskimi Normami oraz prawem budowlanym.

Instalacje odgromowg nalezy wykonac za pomocg elementéw stalowych ocynkowanych spetniajgcych
wymagania normy PN-iEC 61024 oraz PN-IEC 60364.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywania robét.

4. Transport
Urzadzenia transportowe powinny byC przystosowane do rodzaju transportowanych materiatow.

Przewozone materiaty powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreSlonymi przez
wytworce oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

37



SPECYFIKACJA TECHNICZA

wykonania i odbioru robot

5. Wykonanie robot

Na dachu nalezy wykona¢ sie¢ zwoddw poziomych niskich wykonanych z drutu stalowego
ocynkowanego, umocowanych na wspornikach naciggowych. Do sieci zwoddw poziomych przytaczyc
wszystkie metalowe urzadzenia zamontowane na dachu oraz wszystkie obrébki blacharskie. Zwody te
nalezy przytaczy¢ do uziomu za pomocg przewodéw odprowadzajacych, ktore wykonane zostang z
drutu stalowego ocynkowanego. Miedzy przewody odprowadzajgce a uziom nalezy zainstalowac ztgcza
kontrolne. Po wykonaniu instalacji odgromowej nalezy wykona¢ pomiar uziomu oraz ciggtosci zwodow
poziomych i przewoddéw odprowadzajacych. Protokéty z pomiaréow zatgczy¢ do ksigzki obiektu
budowlanego.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakoSci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot ze Specyfikacjq
techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Kontroli jakosci podlega wykonanie instalacji odgromowej. Kontrola jakosSci robot powinna obejmowac
nastepujgce badania:

Utozenia zwodéw poziomych na dachu

Utozenia przewoddéw odprowadzajacych i uziemiajacych
Utozenia uzioméw

Wykonania ztaczy

Montaz przewoddéw kontrolnych

Montaz wspornikéw

Przed przystgpieniem do badania Wykonawca powinien co najmniej z 3 dniowym wyprzedzeniem
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie badania.

7. Obmiar robo6t

Jednostkg obmiarowq robot jest:
dla ztaczy, wspornikéw, uchwytéw szt.
dla pretéw stalowych ocynkowanych m

Obmiar robo6t bedzie okreSla¢ faktyczny zakres robot wykonywanych zgodnie z dokumentacja
projektowgq i specyfikacjq techniczng w ustalonych jednostkach.

Obmiaru wykonanych rob6t dokonuje w sposéb ciggty kierownik budowy.
8. Odbioér robot

Podstawe do odbioru instalacji odgromowej stanowi stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z zakresem
prac ujetym w przedmiarze i ze specyfikacjg techniczng oraz pozytywny pomiar rezystancji uziomu i
ciggtosci zwodow poziomych i przewodéw odprowadzajgcych.

9. Rozliczenie robo6t

Podstawq ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez oferenta dla danej pozycji w
sporzadzonym szczegdtowym kosztorysie robot. Cena jednostkowa danej pozycji winna uwzglednia¢
wszystkie materiaty, czynnosci, wymagania i badania niezbedne do wtasciwego wykonania i odbioru
robét wycenionych w danej pozycji, bez wzgledu na to czy zostato to szczegétowo wymienione w
specyfikacji technicznej czy tez nie. Cena jednostkowa zaproponowana przez oferenta za dang pozycje
w szczegbtowym harmonogramie robdt jest ostateczng i wyklucza mozliwoS¢ zgdania dodatkowej
zaptaty za wykonanie roboty objetej tq pozycjq kosztorysowa.
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10. Dokumenty odniesienia

Normy, akty prawne, aprobaty techniczne i inne dokumenty i ustalenia.

PN-86/E-05003/01
PN-1EC 61024-1
PN-1EC 61024-1-1
PN-iEC 61312-1
PN-1EC 61024-1-2
PN-1EC 60363-4-443

PN-1EC 60364-4-442

PN-1EC 664-1

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Wymagania ogdlne.

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdlne.

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady ogdlne. Wybér
poziomoéw ochrony dla urzadzen piorunochronnych.

Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Zasady ogélne.
Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogoélne, przewodnik B -
projektowanie, montaz, konserwacja i sprawdzanie urzadzen
piorunochronnych.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed napieciami atmosferycznymi i taczeniowymi.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona instalacji niskiego
napiecia przed przejSciowymi przepieciami i uszkodzeniami w sieciach
wysokiego napi€cia.

Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskonapieciowych.
Zasady, wymagania i badania.
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